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I Descripcion:

La presente invencion se refiere al campo de la mecanica, y mas concretamente a un dispositivo, sistema y método de
fijacion controlable por la presion ejercida por un brazo mecanico. Existe la necesidad de un sistema de colocacién y
fijacién de dispositivos mediante brazo mecéanico, que simplifique los actuadores necesarios para realizar dicha fijacion,
y que reduzca el nivel y duracion de la estabilidad impuesta al brazo mecanico durante la operacion de fijacion. La
presente invencion soluciona los problemas anteriormente descritos mediante un dispositivo, posicionable mediante
brazo mecanico, capaz de fijarse a un cuerpo objetivo de manera rapida y sencilla, sin la intervencion de actuadores ni
electronica de control durante dicha fijacion. La presente invencion presenta asimismo un método y sistema para la
fijacién de dicho dispositivo, reduciendo ambos el tiempo requerido para dicha fijacion, asi como la estabilidad que el
brazo mecéanico necesita mantener durante el proceso. Dependiendo de la realizacion particular del sistema, el brazo
mecanico puede ser controlado manualmente por un operario, a través de cualquier medio de control, analégico o
digital, en el que el usuario esta en la misma localizacidon que el sistema o en control remoto, en el que se realiza una
transferencia de datos desde el usuario hasta el sistema, estando ambos en ubicaciones distintas. Alternativamente, en
otras realizaciones preferentes del sistema, el brazo mecanico esta integrado en un vehiculo no tripulado con medios
de control remoto que permiten al usuario posicionar el dispositivo de fijacién remotamente. Si bien el vehiculo no
tripulado puede ser preferentemente un dron aéreo, pueden existir realizaciones particulares en las que dicho vehiculo
no tripulado sea, por ejemplo, un vehiculo terrestre o un vehiculo acuatico.

Etiquetas:
Uav, Brazo Robético, Drones, Vehiculos Autbnomos

Sectores:
TIC, Electronica, Ingenieria, Seguridad, Proteccion y Defensa

Areas:
Hardware / Dispositivos / Componentes, Equipos, Mecanica, Robdtica,
Mejoras Tecnoldgicas, Infraestructuras

I Ventajas competitivas:

El dispositivo, sistema y método de la invencion permiten por lo tanto la colocacion y fijacion de dispositivos mediante
brazo mecanico de manera sencilla, rapida y eficaz; sin necesidad de actuadores que controlen el proceso de fijacién y
liberacion del dispositivo; y minimizando los requisitos de estabilidad impuestos sobre el brazo mecanico para realizar
dicho proceso. Ademas de controlar los espacios ocupados en tiempo real, actuaria para la gestion de reservas de
espacios a través de dispositivos moviles.

I Usos y aplicaciones:

Tecnologia perteneciente al area de mecanica y robdtica. El dispositivo patentado permite la colocacion vy fijacion de
dispositivos mediante un brazo mecanico que puede estar incorporado en un vehiculo controlable por operario o
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https://umapatent.uma.es/es/patent/tags/uav/
https://umapatent.uma.es/es/patent/tags/brazo-robotico/
https://umapatent.uma.es/es/patent/tags/drones/
https://umapatent.uma.es/es/patent/tags/vehiculos-autonomos/
https://umapatent.uma.es/es/patent/sector/tic
https://umapatent.uma.es/es/patent/sector/electronica
https://umapatent.uma.es/es/patent/sector/ingenieria
https://umapatent.uma.es/es/patent/sector/seguridad-proteccion-y-defensa
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/hardware-dispositivos-componentes
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/equipos
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/mecanica
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/robotica
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/mejoras-tecnologicas
https://umapatent.uma.es/es/patent/area/infraestructuras
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