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DISPOSITIVO HIBRIDO DE ASPIRACION Y ADMINISTRACION DE FLUIDOS DE USO EN CIRUGIA
ENDOSCOPICA ENDONASAL

I Descripcion:

La cirugia endoscopica endonasal es un tipo de cirugia minimamente invasiva utilizada en el campo de la
otorrinolaringologia o neurocirugia. Esta metodologia quirargica emplea las fosas nasales como acceso natural por el
gue realizar la intervencion. El mayor inconveniente en este tipo de cirugias es el reducido tamario de las cavidades en
el que se opera. Esto dificulta el trabajo de los cirujanos en aspectos como la visualizacion forzosa del campo quirargico
a través de un endoscopio, perdiendo la percepcion de profundidad y amplitud de campo. Ademas requieren de una
alta precision y control del movimiento de dicho instrumental, por lo que el estado de la técnica plantea el manejo del
instrumental para cirugia endonasal mediante la teleoperacion de robots quirirgicos. La presente invencion presenta un
dispositivo hibrido de aspiracion y administracion de fluidos para cirugia endoscopica endonasal. Se trata de una
herramienta quirGrgica disefiada para poder ser manipulada tanto por un asistente humano como robotico. La
herramienta permite intercambiar la cafa para adaptarse a cualquier tipo de intervencion laparoscépica.
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I Ventajas competitivas:

En la actualidad, no existen herramientas para cirugia endoscopica endonasal capaces de realizar ambas tareas de
aspiracion y administracion de farmacos. A su vez, esta herramienta tiene la ventaja de poder ser manipulada por un
brazo robético, lo que permite automatizar estas tareas. También tiene la ventaja de poder utilizarse con multiples
tamarfos y formas de cafia, para asi adaptarse a casi cualquier tipo de intervencién laparoscépica.

I Usos y aplicaciones:

El uso de esta invencion se centra en quir6fanos. Dentro de los posibles tipos de intervenciones de cirugia
laparoscoépica, su principal area de aplicacion es la cirugia endoscopica endonasal, que se realiza a través de los
orificios nasales con instrumentos de cafia larga. No obstante, podria aplicarse a otras areas de cirugia laparoscopica
como la abdominal, toracica...
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